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� Robotický 3D skener pro tvorbu počítačových 3D
modelů, vyvíjený na CEITEC VUT, vypadá poměrně
jednoduše.

� Ukázka vytvořeného modelu, zob-
razující tvar povrchu natolik podrob-
ně, že jsou vidět i jednotlivé žíly

Popularizace výsledků VaV VUT v Brně a podpora systematické práce se studenty OP VK PO 2.3 reg. č. CZ.1.07/2.3.00/35.0004.

DokáÏete pohybovat prstem nebo tfieba
tuÏkou ãi nûjak˘m jin˘m nástrojem pfie-

snû 0,02 mm od libovolného povrchu tak,
abyste se ani o kousek nepfiiblíÏili, ãi naopak
neoddálili? NedokáÏete! Lidská ruka není ta-
kové pfiesnosti schopna. Ale robotické rame-
no to zvládne bez sebemen‰ích potíÏí. A je
mu jedno, zda je pod ním Ïiv˘ organismus, ãi
kus plechu.

„KdyÏ víme, kde se rameno v danou chví-
li nachází, kter˘m smûrem je skener nato-
ãen a jaká je vzdálenost od objektu, mÛÏe-
me pomocí transformaãních rovnic urãit
pfiesnou polohu bodu na mûfieném objektu,“
vysvûtluje Adam Chrom˘ z CEITEC. Pak
uÏ jen zb˘vá zopakovat pohyb nad objek-
tem milionkrát, coÏ pro robotické rameno
není nic nároãného, a vznikne trojrozmûrn˘
poãítaãov˘ model povrchu snímaného ob-
jektu.

KAM VÝZKUM SMĚŘUJE?

ProtoÏe cílem v˘zkumu je pfiispût ke zlep‰e-
ní lidského zdraví a medicínské diagnostiky,
je zamûfien právû na snímání ãástí lidského
tûla. Pofiídí-li lékafi v prÛbûhu léãby nûkolik

zmûny, k nimÏ do‰lo, a urãí pfiesnou diag-
nózu.

VZOR PRO PŘESNÉ NÁHRADY

Ov‰em nejen diagnostice mÛÏe robotick˘ 3D
skener slouÏit. Jeho vyuÏití je ‰ir‰í a nabízí
se napfiíklad pfii tvarování specifick˘ch vskut-
ku individualizovan˘ch dlah ãi ortéz ãi pfii
pfiesné v˘robû tûlních implantátÛ, a to jak
v ortopedii, tak tfieba i ve stomatologii.

V souãasné dobû je pro tyto úãely vyuÏí-
vána magnetická rezonance, která v‰ak patfií
velice nákladná medicínská vy‰etfiení a u pa-
cientÛ s kovov˘mi náhradami v tûle mÛÏe
pfiedstavovat i urãité nebezpeãí. �
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ČLÁNEK VZNIKL VE SPOLUPRÁCI S CEITEC

tûchto modelÛ, zjistí následn˘m poãítaãov˘m
srovnáním ãi mûfiením objemu jednotliv˘ch
svalÛ, zda regenerace po‰kozené tkánû pro-
bíhá Ïádoucím smûrem.

Velmi pfiesná by podle v˘zkumníkÛ mûla
b˘t zvlá‰tû diagnóza u lidí, u nichÏ bude lé-
kafi mít k dispozici model postiÏené konãe-
tiny z doby, kdy byla naprosto zdravá. Pro-
st˘m srovnáním obrazu zdravé a postiÏené
ruky ãi nohy odhalí i ty sebemen‰í otoky ãi

Kdo pomůže s diagnózou?

Robotický 3D skener!

Díky novému speciálnímu robotickému 3D skeneru, který
vzniká v Brně, budou mít lékaři možnost lépe určit diagnó-
zu, pacient nebude vystavován poměrně zdlouhavým vyše-
třením magnetickou rezonancí a nemocnice ušetří, neboť
vyšetření bude mnohonásobně levnější než právě magne-
tická rezonance.

NEVÝHODY MAGNETICKÉ
REZONANCE
� Vysoká
pořizovací
cena
i provozní
náklady
� Časová
náročnost
vyšetření
� Rizika
v případě
kardiostimulátorů či kovových „sou-
částek“ v těle
� Klaustrofobie některých pacien-
tů, neboť vyšetření probíhá ve spe-
ciálním „tunelu“. �

SKENER ZÍSKÁVÁ 3D OBRAZ

Na Vysokém uãení technickém v Brnû v rám-
ci Stfiedoevropského technologického insti-
tutu CEITEC, kter˘ patfií mezi v˘znamná vû-
decko-v˘zkumná centra, se uskuteãÀuje
v˘zkum, jenÏ vyuÏívá robotické rameno spe-
cifick˘m zpÛsobem, vhodn˘m pro medicín-
skou diagnostiku.

Na konci ramene je pfiipevnûn optick˘
skener, jenÏ za pomoci laserového paprsku
mûfií vzdálenost od snímaného objektu.
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