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Prizkumny roboticky systém Cassandra

Na Vysokém uceni technickém v Brné probiha v ramci védecko-vyzkumného centra
CEITEC (Stredoevropsky technologicky institut) vyzkum v oblasti prizkumné roboti-
ky. NejvétsSim projektem, ktery resi odbornici ze skupiny Kybernetika pro materialové
védy, je autonomné-teleprezencni heterogenni roboticka skupina s nazvem Cassandra.
Jde o skupinu rtiznych mobilnich robotl uréenych pro Siroké spektrum misi.

Skupina roboti Cassandra je navrze-
na predevsim pro prizkum oblasti clovéku
nebezpecnych nebo nedostupnych — napt.
k vyhledavani osob v budovéich poSkoze-
nych Zzivelni katastrofou, méfeni radiace,
pritomnosti a koncentra-

s chemiky z vyzkumné skupiny Chytré na-
nonastroje, kterd je také soucasti CEITEC
VUT.

Zatimco armddni roboty jsou uréeny pro
zcela specifickd méfeni koncentraci chemic-

ce nebezpeénych che-
mickych a biologickych
latek, méfeni koncentra-
ci tézkych kovu v kapali-
ndach, hlidani objekti, re-
vizi ¢i inspekci primys-
lovych objekti apod.
Jednotlivé roboty jsou
¢isté pruzkumné. Zna-
mena to, Ze je mozné se
s nimi dostat na misto,
které je ¢lovéku nebez-
pecné nebo nedostupné,
oblast prozkoumat, zmé&-
fit v ni pozadované ve-
li¢iny, neni vSak moZné
s ni¢im manipulovat ani
tfeba vyprostovat osoby.

V soucasné dobé jsou
védci z Vysokého uce-
ni technického schopni
do systému Cassandra za-
pojit osm mobilnich roboti. Nékteré roboty
byly na pracovistich VUT v Brné vyvinu-
ty kompletné, u nékterych je dilem zdejSich
védct jen elektronika. Roboty jsou rozdéle-
ny podle vlastnosti — vétsi roboty, mensi ro-
boty, 1étajici prizkumné prostfedky a mapo-
vaci robot (obr. 1).

Hlavnimi pfedstaviteli vétSich robotil
jsou stroje ze série Orpheus. Sem patii jak
roboty spliiujici pfisné vojenské normy fady
Orpheus-A a Orpheus-A2 (obr. 2), tak stro-
je pro vyhledavéani osob, zastoupené nejno-
véjsim Orpheus-X3. Do této skupiny patii
i robot pro méfeni koncentraci t€zkych kova
Orpheus-HOPE, ktery vznika ve spolupraci

Obr. 1. Do priizkumné skupiny Cassandra Ize zaradit roboty riiz-
nych vlastnosti, od vétsich prizkumnych roboti RoboKop, pres
mensi stroje Brontes aZ po létajici multikoptéry

kych latek a radiace, robot Orpheus-X3 je
mnohem univerzalnéjsi. Zajimavou inovaci
tohoto stroje je specidlni senzoricka hlavice,
kterd obsahuje snimace umozilujici operato-
rovi pracovat v Sirokém spektru podminek
z hlediska viditelnosti — tj. v mlze, koufi,
uplné tmé, pii osvétleni silnymi bodovymi
svitidly atd., a navic dovoluje ,,vidét* teplo-
ty, tedy napf. velmi rychle identifikovat Zivé
osoby v prostiedi.

Vyzkumna skupina Kybernetika pro mate-
ridlové védy v ramci CEITEC VUT také vy-
vinula vlastni letouny typu multicopter, kte-
ré jsou zaclenény do systému Cassandra. Ty
umoziuji prizkum oblasti ze vzduchu.

Na celém systému je zajimavy zpuisob
ovladéani robott. Jde o kombinaci vizudl-
ni teleprezence a roz$ifené reality. Operdtor
ma na hlavé tzv. helmu virtualni reality a v ni
muiZe kombinovat jak obraz z jednotlivych
robottll, tak napf. trojrozmérné mapy ziska-
né mapovacim robotem. Operdtor se tak ne-
jen dostane na mista, kam by se nedostal, ale
uvidi i véci, které by svymi vlastnimi smysly
nemél moznost vnimat.

Cely systém Cassandra miZe byt ovladan
pouze jednim operatorem, pti¢emz ten mize
v soucasné dobé stisknutim jednoho tlacit-
ka pfepnout na pozadovany robot. Tim se
mu zméni uzivatelské prostfedi podle vlast-
nosti a schopnosti daného stroje, zakladni
zpusob ovladani a zobrazeni vSak zlistanou
vzdy stejné.

Cely systém se postupné vyviji. V sou-
casné dobé jsou témér vSechny roboty plné
funkéni a mohou byt systémem dalkové ovla-
dany. Nyni probiha vyvoj autonomnich algo-
ritmu tak, aby i roboty, které operator v dané
chvili neovlad4, urcitym zplisobem piispiva-

Obr. 2. Vojensky robot Orpheus-AM pro vy-
hleddavani osob a zjisténi jejich zdravotniho
stavu a Zivotnich funkci

ly k ¢innosti systému — napf. automatickym
prohledavanim, tvorbou mapy nebo alespon
hlidanim dané oblasti.

Popularizace vysledkd vyzkumu a vyvo-
je VUT v Brné a systematické prace se stu-
denty jsou podporovany opera¢nim progra-
mem Vzdélavani pro konkurenceschopnost:
OP VK PO 2.3 reg. ¢. CZ.1.07/2.3.00/35.0004.
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